Kompletter Schutz und

komplettes Management fiir
mittelgroBe und groRe Motoren

BESCHREIBUNG

Das SR469-Motor-Management-
Relais dient zum Schutz und
Management von Motoren mit
mittlerer und hoher PS-Zahl und
Antriebsausristung. Motorschutz,
Fehlerdiagnose, Leistungsmessung
und Kommunikationsfunktionen
sind in einem kompletten, wirts-
chaftlichen, herausziehbaren Paket
integriert worden.

In dem SR469-Relais sind alle
Schutz-Features integriert, die fir
den Schutz von mittelgroRen und
groBen Motoren als MaB3stab betra-
chtet werden konnten. Dieser hohe
Integrationsgrad ermaoglicht Stan-
dardisierung auf der Basis eines
Motorschutzrelais, unabhangig von
der Anwendung.

Das Kernstlick des SR469 ist das Ther-
mo-Modell. Neben den Strom-
schutzelementen sind RTD-Eingange
zum Stator- und Lagertempera-
turschutz vorgesehen. Das Hinzufiigen
von VT-Eingangen ermaoglicht den
Einsatz von Spannungs- und
Leistungsschutzelementen. Zum
Phasendifferentialschutz sind Phasen-
differential-CT-Eingange vorgesehen.
Alle Schutzelemente sind autonom und
kénnen je nach Bedarf aktiviert werden.
Mit dieser Konstruktion wird das
Programmieren des SR469 einfach.

Das SR469 besitzt komplette
Uberwachungs- und MeRfunktionen.
Ein Ereignisschreiber speichert 40
mit Datum- und Zeitstempel verse-

hene Datensatze. Mit der Wellen-
formerfassung von bis zu 64 Zyklen
kann der Benutzer die Zahl der
aufgezeichneten, vor und nach einer
Auslosung stattfindenden Zyklen
einstellen. Komplette Messung ist
gewahrleistet. Das SR469 lernt die
erforderliche Beschleunigungszeit,
den erforderlichen AnlaBstrom und
die erforderliche Warmekapazitat
wahrend der Motor angelassen wird.
Wenn die Motorlast wahrend des
Anlassens relativ bestandig ist,
kénnen diese gelernten Werte zur
Feinabstimmung des Beschleuni-
gungsschutzes benutzt werden. Das
SR469 kann auch die durchschnit-
tliche Motorlast Uber einen
bestimmten Zeitraum lernen. Ein
leistungsfahiges Simulations-Feature
ist zur Priifung der Funktionalitat und
des Relaisansprechverhaltens vorge-
sehen, ohne dal} externe Eingaben
notwendig sind.

Das Relais besitzt komplette Leis-
tungsmerkmale fir Orts- und Fern-
benutzerschnittstellen. Eine Anzeige
mit 40 Zeichen, Tastenfeld und
LED-Anzeigen dient als lokales
Kommunikationsmittel. Ein Front-
tafel-RS232-Port ermdglicht beque-
men Zugang von einem Computer
aus. Zur Fernkommunikation sind
zwei hintere RS485-Ports vorgese-
hen. Das mit dem Relais gelieferte
469PC-Programm ermaglicht ein-
fachen “Zeigen-und-Klicken”-
Zugang zum Relais.

Motor Management Relay®

Anwendungen

Schutz und Steuerung

MittelgroR3e und grofRe Motoren
Antriebsausriistung
Motoren mit hohen Tragheitslasten

Thermo-Modell vorgespannt mit RTD
und Gegensystemstromriickkopplung
Spannungskompensierte
Beschleunigung

Unterspannung, Uberspannung
Phasendifferentialschutz
Lastbegrenzung fiir Lastverlust
AuBertrittfall fir Synchronmotoren
Doppeliiberlast-Kurven fiir
Zweigeschwindigkeitsmotoren
Steuerung zum Anlassen mit
verminderter Spannung
Ausl6sespuleniiberwachung fiir
Unterbrecher

Eingange und Ausgédnge

12 RTDs, programmierbar

5 vordefinierte u. 4 verfligbare
Digitaleingange

4 Analogeingange

6 Ausgangsrelais

4 programmierbare Analogausgange
Konfigurierbare Relais-Impulsausgénge

Messung und Uberwachung

AV W var VA LF Hz Wh varh
Verbrauch

Drehmoment, Temperatur
Ereignisschreiber - die letzten 40
Ereignisse

Wellenformerfassung - bis zu 64 Zyklen
Trending

Benutzerschnittstelle

22 Fronttafel-LED-Anzeigen
Anzeige mit 40 Zeichen
Steuertasten und numerisches
Tastenfeld

RS232 and 2 RS485 Ports
469PC-Programm

GE Power Management -




PROTECTION

Motor-Thermo-Modell

Die Hauptschutzfunktion des SR469 ist
das Thermo-Modell. Es besteht aus
vier Hauptelementen:

Uberlastkurven

Unsymmetrie-Vorspannung
Hei/Kalt-Motorkompensation
Motorabkihungszeitkonstanten

Uberlastkurven

Die SR469-Uberlastkurve kann eines von
drei Formaten annehmen: Standard-,
kundenspezifische oder spannungsab-
héangige Kurven. Das SR469 speichert fiir
alle Kurvenarten thermische Informatio-
nen in einem Warmekapazitatsver-
brauchsregister, das alle 0,1 Sekunden
aktualisiert wird. Der Uberlast-Ansprech-
wert bestimmt, wo die Uberlastkurve fur
den laufenden Motor anfangt.

Die SR469-Standard-Uberlastkurven
bestehen aus einer Standardkurvenform
mit einem Multiplikatorwert von 1 bis 15.

SR469-Standard-Uberlastkurven
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Das SR469 ermdglicht dem Benutzer,
seine eigene kundenspezifische Kurve
zu erstellen. Dies kann sehr hilfreich
sein, wenn die vom Motorhersteller
vorgesehenen Erwarmungsgrenzkurven
aus zwei separaten Teilen bestehen,
einem flr Betrieb-bei-Uberlast- und
einem fur Rotorstillstand-Zustande. In
solchen Fallen kann es sein, dal3 das
Glatten der Kurven zu einer homoge-
nen Kurve nicht genligend Raum zum
Anlassen des Motors laf3t.

Typische kundenspezifische Uberlastkurve

TYPISCHE KUNDENSPEZIFISCHE KURVE
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Beispiel fiir eine spannungsabhéngige
Uberlastkurve; in diesem Beispiel hat der Benutzer
die Mindestspannung auf 80% eingestellt

UBERLASTKURVEN BEI HOHER TRAGHEITSLAST
8600 PS, 13,2 kV, REAKTORKUHLMITTELPUMPE
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Beim Anlassen hoher Tragheitslasten
kann die Motorbeschleunigungszeit
sogar Uber die sichere Blockierzeit
hinausgehen. Wenn man mit diesem
Motor- und Lasttyp zu tun hat, ist jeder
Abschnitt der Erwarmungsgrenzkurve
wichtig und mul3 vom Motorverkaufer
bereitgestellt werden.

Das spannungsabhangige Uberlastkur-
ven-Feature des SR469 ist zum Schutz
dieses Motortyps vorgesehen. Die Span-
nung wird wahrend des Anlassens des
Motors fortlaufend tiberwacht und die
Beschleunigungs-Erwarmungsgren-
zkurve entsprechend angepaldt. Eine
Beschleunigungskurve wird fiir Mindest-
netzspannung und 100%-Netzspannung
erstellt. Das SR469 (iberwacht dann die
Netzspannung und verschiebt die
Beschleunigungsschutzkurve zwischen
den beiden Spannungen.

Diese Schutzmethode zeichnet sich
dadurch aus, dal3 sie wie ein Impedanzre-
lais die Motordrehzahlverdnderung
berlicksichtigt. Die Impedanzveranderung
wird durch die Motorklemmenspannung
und den Netzstrom reflektiert.

Unsymmetrie-
(Gegensystemstrom-)
Vorspannung
Gegensystemstrom hat eine dem
Mitsystemstrom und der Rotordrehung
entgegengesetzte Phasendrehrichtung
und wird eine Rotorspannung erzeugen,
die einen starken Rotorstrom zur Folge
hat. Dadurch wird ein bedeutender
Anstieg in der Rotorerwarmung verur-
sacht. Diese zusatzliche Erwarmung wird
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in den vom Motorhersteller gelieferten
Erwarmungsgrenzkurven nicht berick-
sichtigt, da in diesen Kurven von einer
vollkommen symmetrischen Versorgung
und einer Motorkonstruktion ausgegan-
gen wird, die ausschlieBlich in einem
Mitsystemstrom resultieren.

Das SR469 miRt Unsymmetrie als das
Verhaltnis von Gegen- zu Mitsystem-
strom. Das Thermo-Modell wird vorges-
pannt, um die bei laufendem Motor
durch Gegensystemstrom verursachte,
zusatzliche Warmezufuhr zu berlck-
sichtigen. Lastminderung des Motors
aufgrund von Stromunsymmetrie kann
tiber den Sollwertunsymmetrie-
Vorspannungs-k-Faktor gewahlt werden.

Der Lastminderungs-Faktor fiir mittelgro3e Motoren
aufgrund von unsymmetrischer Spannung. Nehmen
Sie zur Kenntnis, dal3 die k=8 Kurve fast identisch
mit der NEMA-Lastminderungskurve ist.
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PROZENT SPANNUNGSUNSYMMETRIE

HeiB/Kalt-Motorkompensation
Das SR469 besitzt ein einzigartiges
Motorschutz-Feature, das auf vom
Motorhersteller bezliglich Warmescha-
den gelieferten Informationen basiert.
Eine aus zwei Teilen bestehende Kurve



wird mit Hilfe von 3 Punkten erstellt:

m  RTD-Vorspannungsminimum: Wenn
das Minimum der Stator-RTD-
Temperatur unter diesem Punkt liegt,
findet kein Vorspannen statt (typis-
cherweise 40°C)

m  RTD-Vorspannungsmaximum: Wenn
das Maximum der Stator-RTD-
Temperatur iber diesem Sollwert
liegt, ist der thermische Speicher voll
vorgespannt und der Warmekapaz-
itatsverbrauchswert wird auf 100%
hoch gezwungen (dies geschieht
typischerweise beim Statorisolation-
snennwert)

m  RTD-Vorspannungsmittelpunkt: Die
Mittelpunkttemperatur und der
Warmekapazitatsverbrauchswert sind
die Betriebsnenntemperatur bzw. der
Wert, der durch das Verhéltnis von
Hei3/Kalt zu sicherem Blockieren
bestimmt wird

Bei Werten, die zwischen dem RTD-
Vorspannungsmaximum und -minimum
liegen, wird der durch die Uberlastkurve
geschaffene, gegenwartige Warmekapaz-
itatsverbrauchswert mit der RTD-Vorspan-
nungswarmekapazitat verglichen. Wenn

Exponentielle Abkiihlung (Heil3/Kalt-
Kurvenverhiltnis 60%)
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Schutz und Steuerung

Das SR469 enthélt eine ganze Palette an
selektiv aktivierten, autonomen Schutz-

Anwendungsméglichkeiten der
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und Steuerungselementen, die in der
folgenden Tabelle aufgefiihrt werden.

Das SR469 besitzt auch die Fahigkeit, die
Motorbeschleunigungszeit, den AnlaB3-
strom und die Warmekapazitét zu lernen.

Neue Features

Den SR469-Features wurden hinzuge-
fligt: Drehmomentmessung und -schutz,
Impulsausgéange, Analogeingangsdiffer-
ential fiir Doppelmotorantriebe und
Zykluslastdurchschnittsbestimmung fir
Kolbenmotoren.

Sonder-Features

Auf Anfrage kann das SR469 auch mit

den folgenden Modifikationen program-

miert werden: Unterspannungs-Auto-C
Restart und ein experimentelles System

zur Erfassung von kaputtten Rotorstaben.
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EINGANGE UND AUSGANGE

Strom- und Spannungseingénge
Das SR469 besitzt drei Phasen-CT-
Eingange. Ein Erd-CT ermdoglicht die
Feinerfassung von Erdfehlern oder schle-
ichenden Erdschliissen. Zum Phasendif-
ferentialschutz sind drei CT-Eingange
vorgesehen. VT-Eingange ermoglichen
zahlreiche Schutz-Features, die auf Span-
nungs- und LeistungsgrofRen beruhen.

RTD-Eingange

Das SR469 besitzt 12 vor Ort program-
mierbare RTDs. Sie werden normaler-
weise zur Uberwachung von Stator-,
Lager-, Umgebungs- und anderen
Temperaturen benutzt. Die SR469-Schal-
tung kompensiert den Zuleitungswider-
stand, vorausgesetzt, dal} jede der drei
Zuleitungen gleich lang ist.

Digitaleingédnge

Das SR469 besitzt 9 Digitaleingange, von
denen 5 vordefiniert und 4 verfligbar
sind. Die 4 verfliigbaren Eingéange konnen
einer von 14 verschiedenen Funktionen
zugeordnet oder ausgeschaltet werden.

Analogeingédange
Das SR469 besitzt 4 Analogeingénge.
Sie kdbnnen zum Uberwachen einer

beliebigen externen GroBe, wie
Schwingung, Druck, Flul3, Tachometer
usw., benutzt werden.

Ausgangsrelais

Das SR469 besitzt 6 Ausgangsrelais. Vier
dieser Relais sind den Funktionen Auslo-
sung, Alarm, Start-Blockierung (um ein
Anlassen zu verhindern, das zur soforti-
gen Auslésung flihren wirde, oder fir
Aussperrfunktionen) und Betrieb (bei
internem Versagen oder Leistungsverlust)
zugeordnet. Zwei davon sind Hilfsrelais,
die ein Zwangsausgangsrelais-Feature
besitzen und aulBerdem fur zahlreiche
Funktionen, wie Auslésungsecho,
Alarmecho, Auslosungs-Backup, Alarmd-
ifferenzierung und Steuerschaltung,
programmiert werden kdnnen.

Analogausgéange

Wenn Analogausgédnge an eine SPS
angeschlossen werden, wird eine
EchtzeitprozeRsteuerung auf der Basis
von irgendeinem der vier vom SR469
gemessenen Parametern ermdglicht.
Wenn der Motor kurz vor einer Auslé-
sung steht, z.B. aufgrund von Uberlast
oder eines heillen Rotorstators, kdnnte
die Last mit Hilfe der SPS verringert
und eine Ausfallzeit verhindert werden.
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MESSUNG UND
UBERWACHUNG

Messung

Das SR469 liefert genaue Messungen fiir:
m AV Wvar VALFHz

Wh varh, Drehmoment

Verbrauch: A W var VA Spitze

Temperatur (RTDs)

Drehzahl (wenn die Tachometer-
Funktion einem der Digitaleingange
zugeordnet wird)

m  Analogeingénge

Ereignisschreiber

Der SR469-Ereignisschreiber fiir 40
Ereignisse speichert Motor- und System-
informationen mit einem Datum- und
Zeitstempel jedesmal wenn ein Ereignis
auftritt. Zu Ereignissen gehdren alle
Auslosungen, Betriebs- und Nicht-Einge-
flgt-Alarme, wahlweise alle zusatzlichen
Alarme, SR469-Steuerleistungsverlust
oder -anwendung, Not-Restarts und
Motoranlassen, wenn eine Blockierfunk-
tion aktiviert ist.

Wellenformerfassung

Das SR469 erfal3t bis zu 64 Zyklen mit
12 Abtastungen pro Wellenformdaten-
zyklus fur 10 verschiedene Wellenfor-
men (la, Ib, Ic, lg, Diffa, Diffb, Diffc, Va,
Vb, Vc), jedesmal wenn eine Auslésung
auftritt. Der Datensatz wird mit einem
Datum- und Zeitstempel versehen.

Simulation

Das SR469 besitzt ein leistungsfahiges
Simulations-Feature zur Priifung der Funk-
tionalitat und des Relaisansprechverhal-
tens auf programmierte Zustande, ohne
daB externe Eingaben erforderlich sind.
Bei Eingabe von simulierten Werten und
Einstellen auf Simulations-Modus unter-
bricht das SR469 das Lesen der wirklichen
Eingaben und ersetzt diese durch die
simulierten Werte. Vor-Auslosungs- und
Fehlerzustande kénnen simuliert werden.

HERAUSZIEH-
MECHANISMUS

Da SR469 besteht aus einer
herausziehbaren Einheit mit automatis-
chen CT-Kurzschliissen und einem
Begleitgehause.




BENUTZERSCHNITTSTELLE

Tastenfeld und Anzeige

Das SR469 besitzt ein Tastenfeld mit
Steuertasten sowie ein komplettes
numerisches Tastenfeld, das Lokals-
teuerung und -programmierung ohne
Computer ermdglicht.

Das SR469 besitzt eine Vakuumfluo-
reszenz- Leuchtanzeige mit 40 Zeichen,
von der alle Sollwert-, Istwert-, Auslo-
sungs-, Alarm- oder Start-Blockierungs-
Meldungen abgelesen werden konnen.
Die Meldungen sind leicht verstandlich
und mussen nicht entziffert werden.

Wenn das Tastenfeld fiir einen gewis-
sen Zeitraum nicht benutzt worden ist,
wird das SR469 der Reihe nach bis zu
20 vom Benutzer vorher ausgewahlte
Vorgabe-Meldungen abrollen lassen.
Im Falle einer Auslosung, eines Alarms
oder einer Start-Blockierung wird die
Anzeige automatisch zu der relevanten
Meldung libergehen, und die Melde-
LED-Anzeige wird aufleuchten.

LED-Anzeigen

Das SR469 hat 22 LED-Anzeigen auf
der Fronttafel. Diese liefern schnelle
Angaben zum SR469-Status, Motorsta-
tus und Ausgangsrelaisstatus.

FEATURES

ANZEIGE

Anzeige mit 40 Zeichen und
leicht verstandlichen Meldungen,
die nicht entziffert werden miissen

STATUS-ANZEIGEN
m SR469-Status

m Motor-Status

m Ausgangsrelais

TASTEN ZUR LOKALSTEUERUNG
m Reset (Rlckstelltaste)
m Nachste

(zum Abrollen von Meldungen)

PROGRAMMPORT-SCHNITTSTELLE
RS232 zum Anschluf3 an einen
Computer, 9600 Baud

GRIFF ZUM HERAUSZIEHEN

um unbefugtes Entfernen zu
Verhindern, ist eine
Drahtbleiversiegelung vorgesehen

Kommunikationsports

Das SR469 ist mit drei Kommunikation-
sports ausgestattet. Ein RS232-Port auf
der Fronttafel ermoglicht einfachen
Computer-Zugang vor Ort. Zwei hintere
RS485-Ports kénnen entweder zur
Fernkommunikation oder zum Anschluf
an ein DCS-System, SCADA-System oder
eine SPS benutzt werden. Die drei Ports
unterstiitzen das ModBus® RTU-Protokoll.
Die RS232-Baudrate ist auf 9600 fest-
gelegt, wahrend die RS485-Ports zwis-
chen 300-19.200 bps variieren. Alle
Kommunikationsports konnen gleichzeit-
ig aktiv sein, ohne dal3 die Ansprechzeit
dadurch beeintrachtigt wird.

Software

Die mit jedem SR469 gelieferte 469PC-
Software lauft unter Windows® auf
einem Personalcomputer. Alle Informa-
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tionen, zu denen man vom SR469
Zugang hat, kdnnen auch auf einem PC
angezeigt werden. Dazu gehoren
Istwert-, Sollwert-, Status-, Trending-
und Wellenformerfassungsinformatio-
nen. Die graphische Istwert-Anzeige ist
besonders hilfreich, wenn nach Fehlern
gesucht wird.

Das 469PC-Programm verwendet
eine einfache “Zeigen-und-Klicken"”-
Schnittstelle. Sollwertdateien fiir jeden
Motor konnen gespeichert, zur Uberpri-
fung ausgedruckt und zur fehlerfreien
Sollwerteingabe auf den SR469 herun-
tergeladen werden. Das gesamte SR469-
Handbuch ist in Form einer Hilfe-Datei
im Programm enthalten. Dies ermdglicht
schnellen Zugang zu Informationen
beim Programmieren des Relais.
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File Setpoint Actual Communication Help
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469 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

ERDSTROMEINGANGE

CT Primar: 1-5000 A, 25 A fiir 50:0,025

CT Sekundar: 1A oder 5 A (Sollwert),

12,5maA fiir 50:0,025

Weniger als 0,2 VA bei Nennlast fiir
1Aoder5A

Weniger als 0,25 VA bei Nennlast fiir
50:0,025

Konversionsbereich: 0,02-1x CT Primar Ampere
Genauigkeit: +0,5% von 1 x CT fiir5 A

+0,5% von 5 x CT fiir 1 A

+0,5% von CT Primér fiir 50:0,025

1 sec bei 80 x Nennstrom

2 sec bei 40 x Nennstrom
kontinuierlich bei 3 x Nennstrom

DIFFERENTIALPHASEN-STROMEINGANGE

CT Primar: 1-5000 A

CT Sekundar: 1A oder 5 A (Sollwert)

Biirde: Weniger als 0,2 VA bei Nennlast
Konversionsbereich: 0,02-1xCT

Genauigkeit: +0,5% von 1 x CT fiir5 A

+0,5% von 5 x CT fiir 1 A

1 sec bei 80 x Nennstrom

2 sec bei 40 x Nennstrom
kontinuierlich bei 3 x Nennstrom

Biirde:

CT-Belastbarkeit:

CT-Belastharkeit:

EINGANGE

SPANNUNGSEINGANGE

VT-Verhaltnis: 1,00 - 150,00:1 in Schritten von 0,01
VT Sekundar: 273 VAC (MeRBbereichsendwert)
Konversionshereich: 0,05 - 1,00 x MeRbereichsendwert
Genauigkeit: +0,5% des MeRbereichsendwertes
Max. Kontinuierlich: 280 VAC

DIGITALEINGANGE

Eingénge: 9 opto-isolierte Eingénge

AuBerer Schalter: Trockenkontakt < 800 A, oder offener
Kollektor NPN-Transistor vom Sensor
6mA Senkung von internem 4 kA
Hochziehwiderstand bei
24 VDC mit VCE <4 VDC

SR469

Sensorstromversorgung:

RTD-EINGANGE
RTDs: 3-Draht-Typ

+24 VDC bei 20 mA max

100 A Platin (DIN.43760)

PHASENSTROMEINGANGE

CT Primar: 1-5000 A

CT Sekundir: 1 A oder 5 A (mufl bei Bestellung
angegeben werden)

Biirde: Weniger als 0,2 VA bei Nennlast

Konversionsbereich: 0,05-20x CT

Genauigkeit: bei <2 x CT: £0,5% von 2 x CT
bei(2xCT: 1% von 20 x CT

1 sec bei 80 x Nennstrom

2 sec bei 40 x Nennstrom
kontinuierlich bei 3 x Nennstrom

CT-Belastharkeit:

UBERWACHUNG

AUSLOSESPULENUBERWACHUNG
Anwendbare Spannung: 20-300 VDC/VAC
Messtrom: 2-5mA

STROMVERSORGUNG

STEUERLEISTUNG
Optionen: NIEDRIG/HOCH (muR bei Bestellung angegeben

werden

Bereich: NIEDRIG: DC: 20 bis 60 VDC
AC: 20 bis 48 VAC bei 48 bis 62 Hz
DC: 90 bis 300 VDC
AC: 70 bis 265 VAC bei 48 bis 62 Hz
Leistung: 45 VAC (max), 25 VAC typisch
Spannungsverlust-Haltezeit:

30 ms

HOCH:

KOMMUNIKATION

RS232 Port: 1, Fronttafel, nicht isoliert

RS485 Ports: 2 zusammen isoliert,
bei 36 Vpk (V Spitze)

Baudraten: RS485: 300, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200
RS232: 9600

Paritat: Keine, Ungerade, Gerade

Protokoll: ModBus® RTU, halbduplex

*Spezifikationsanderungen vorbehalten.

DIMENSIONEN

SEITENANSICHT
8,80" ZOLL Max.

(224) 752"
(191)

f
M Tafel

o o o o

100 A Nickel vor Ort
120 A Nickel program-
10 A Kupfer mierbar

RTD-MeRstrom: 5mA

Isolation: 36 Vpk (V Spitze) (Isoliert mit Analoge
ingéngen und -ausgéngen)

Bereich: -50 bis +250°C

G igkei +2°C

Zuleitungswiderstand: 25 A Max pro Zuleitung fiir Pt- und Ni-

Typ: 3 A Max pro Zuleitung fiir Cu-Typ

Kein Sensor: > 1000 (A

Kurz/Niedrig-Alarm: A 50°C

ANALOGSTROMEINGANGE
Stromeingéange: 0-1 mA, 0-20 mA oder 4-20 mA (Sollwert)
Eingangsimpedanz: 226 A + 10%
Konversionsbereich: 0-21 mA
Genauigkeit: +1% des MeBbereichsendwertes
yp: Passiv
Analogeingangsversorgung: +24 VDC bei 100 mA max

ANALOGSTROMAUSGANGE

Typ: Aktiv

Bereich: 4-20 mA, 0-1 mA (bei Bestellung
angeben)

Genauigkeit: +1% des MeBbereichsendwertes
4-20 mA Hochstlast: 1200 A

0-1 mA Hochstlast: 10 kA

Isolation: 36 Vpk (V Spitze) (Isoliert mit RTDs und

Analogeingéngen)
4 Verfiighare Ausgange: 24 mogliche Zuordnungen

AUSGANGSRELAIS

Konfiguration: 6 Elektro-Mechanische Form C
Kontaktmaterial: Silberlegierung

Ansprechzeit: 10 ms

Max. Nennwerte fiir 100000 Operationen

469 wmotor Management Relay ©

SCHUTZ- UND STEUERUNGSELEMENTE
ANMERKUNG: Technische Spezifikationen fiir alle Schutz- und
Steuerungselemente finden Sie im SR469-Bedienungshandbuch.

ENVIRONMENTAL

Umgeb betrieb p -40 °C bis +60 °C
Umgebungsl gstemp -40 °C bis +80 °C
Feuchtigkeit: Bis zu 90%, nicht kondensierend
Hohe: Bis zu 2000 m

Verschmutzungsgrad: 2

TYPPRUFUNGEN

Dielektrische Starke: Nach IEC 255-5 und ANSI/IEEE C37.90
2,0 kV fiir 1 min von Relais, CTs, VTs,
Stromversorgung an Sicherheitserde
FILTERERDE WAHREND DER PRUFUNG
NICHT AN SICHERHEITSERDE LEGEN
Isolationswiderstand: |EC255-5 500VDC, von Relais, CTs, VTs,
Stromversorgung an Sicherheitserde
FILTERERDE WAHREND DER PRUFUNG
NICHT AN SICHERHEITSERDE LEGEN
ANSI €37.90.1 schwingend (2,5 kV/1 MHz)
ANSI C37.90.1 schneller Anstieg (5kV/10 ns)
Ontario Hydro A-28M-82
|EC255-4 Impuls/Hochfrequenzstérung,
Class Il Level
IEC 255-50,5J 5kV

Transienten:

Impulspriifung:
RFI

(Radiofrequenzstirung): 50 MHz/15W Sender
EMI

(Elektromagnet. Storung):  C37.90.2 Elektromagnetische Stérung

bei 150 MHz und 450 MHz, 10 V/m

Statik: |EC 801-2 Statikentladung

Feuchtigkeit: 95% nicht kondensierend

Temperatur: -40°C bis +60°C Umgebungstemp.

Umgebung: |EC 68-2 38 Temperatur-
[Feuchtigkeit Zyklus

Schwingung: Sinusschwingungen 8,0 g fiir 72 Stdn.

PRODUKTIONSPRUFUNGEN

Thermisches Pendeln: Betriebspriifung bei Umgebungstem

peratur, auf

-40°C gesenkt und dann auf 60°C erhoht
Dielektrische Starke: 2,0 kV fiir 1 sec von Relais, CTs, VTs,

Stromversorgung an Sicherheitserde

FILTERERDE WAHREND DER PRUFUNG

NICHT AN SICHERHEITSERDE LEGEN

VERPACKUNG
Versandkiste: (BxHxT)30,5cmx27,9cmx254cm
Versandgewicht: 7,7 kg max.

SPANNUNG SCHLIESSEN/ SCHLIESSEN/ UNTER- HOECHST-
conBSEN | TTHAGEL | BN | LAST | GEHAuse |
nC 30V0C 10A 0A 0A 00W zollkal;]sziehtf]ﬁr\(IAutpma}ische CT-Kurzschliisse)
Resistv  125VDC|__ 10A 30A 05A | 625W A e AR
250VDC 10A 30A 03A 15W Befestigung an Tafel oder 19 Zoll Gestell
DC 30VDC 10A 30A 5A 150 W
Inductiv 125VDC 10A 30A 025A | 313W
L/R=40ms 250 VDC 10A 30A 015A |[3715W
AC 120VAC|__10A ryemEreeay| B ZULASSUNGEN |
Resistiv___ 250 VAC 10A 30A 10A | 2770VA I1S0:  Hergestellt unter einem IS09001-registrierten System
AC 120 VAC 10A 30A 4A | 480VA gls-A lCJE-AZuzlalssung
Inducti 250 VAC 10A 30A 3A 750 VA 5 aassung
L"F_"n";" CE: Entspricht EN 55011/CISPR 11, EN 50082-2
i Entspricht IEC 947-1, 1010-1
RUCKANSICHT TAFELAUSSCHNITT
Zoll
8.52" (mm) 7.25"
(216) (184)
i i |
© &
9.00"
229)
®, o |@
° 9.93"
[ N ] (252)
e ERERRRE
e Reere
SRR
o HB[OEERS

808750E4.DWG




SPEZIFIKATIONEN

Motorschutz und -management werden
mit Hilfe eines Digitalrelais ermdglicht.

Die Hauptschutzfunktion ist das Ther-

mo-Modell: Es besteht
menten:

m Uberlast-Kurven

m  Gegensystem-Unsymmetrie/
einphasige Vorspannung

m  RTD-Vorspannung (HeiR3/Kalt
Motorkompensation)

m  Motorabkiihlungszeitkonstanten

Spezielle Bedeutung kommt dem ]
Schutz des Rotors wahrend Blockierung
und Beschleunigung zu. Zu diesem
Zweck ist die Blockierungs-/Beschleuni-
gungs-Kurve spannungskompensiert,
und ein Drehzahlschaltereingang ist
verfligbar. Das statorschiitzende Ther-
mo-Modell verbindet Eingaben von
Gegen- und Mitsystemstromen und
RTD-Wicklungsrickkopplung. Dadurch
Modell einen dynamischen

erhalt das

BESTELLUNG

Charakter und kann der Belastung und
Temperatur des Motors folgen. Ferner
umfal3t der Schutz folgendes:

Blockieren

mechanische Blockierung

12 RTD-Eingange

ErduUberstrom

Kurzschluf

Differentialschutz mittels CT-Eingan-
gen (6) von beiden Seiten der Maschi-
nenwicklung
Spannungstransformatoreingange,
die benutzt werden, um Uberspan-
nungs-, Unterspannungs-, Span-
nungsphasenumkehr-, Uberfrequenz-
und Unterfrequenzfunktionen zu
ermaoglichen

Das Motor-Management-Relais bietet
komplette Leistungsmessung. Ein
Ereignisschreiber speichert die letzten
40 Ereignisse. Sechzehn Wellenform-
datenzyklen werden jedesmal, wenn

aus 4 Hauptele- u

Zur Bestellung das Grundmodell und die gewlinschten Features aus der untenste-
henden Auswabhliibersicht auswahlen.

SR469 * * *
SR469 |
P1
P5
Lo
HI
A1
A20
Zubehor

469PC-Programm:
DEMO:

SR 19-1TAFEL:
SR 19-2 TAFEL:
SCI- MODUL:

Phasen-CT:
HGF3, HGF5, HGFS:

SR 13/8 Zoll Manschette:

SR 3 Zoll Manschette:

Grundeinheit

1 A Phasen-CT-Sekundarwicklungen

5 A Phasen-CT-Sekundarwicklungen

DC: 24 - 60V; AC: 20 - 48 V bei 48 - 62 Hz Steuerleistung
DC: 90 - 300V; AC: 70 - 265 V bei 48 - 62 Hz Steuerleistung
0- 1 mA Analogausgange

4 - 20 mA Analogausgéange

Kostenlos mit jedem Relais

Metalltragekoffer, in dem die SR469-Einheit befestigt werden
kann

Einfacher Ausschnitt 19 Zoll Tafel
Doppelausschnitt 19 Zoll Tafel

RS232 zu RS485 Konverterkasten fiir industriellen Einsatz unter
harten Umgebungsbedingungen

50, 75, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 500, 600, 750, 1000

Fir empfindliche Erdfehlerortung an hochohmig geerde-
ten Systemen

Firr flache Schaltanlage, reduziert die Tiefe des Relais um
1 3/8 Zoll.

Fir flache Schaltanlage, reduziert die Tiefe des Relais um 3 Zoll.

469 wmotor Management Relay ®

eine AuslOosung stattfindet, gespeichert.
Zur Priufung des Relais ist ein Simula-
tions-Feature vorgesehen.

Die Benutzerschnittstellen umfassen:

Das

eine Vakuumfluoreszenz-Leuch-
tanzeige mit 40 Zeichen und einem
dazugehorigen Tastenfeld flr den
Zugang zu Ist- und Sollwerten

einen vorderen, seriellen RS232-Port
zur Sollwertprogrammierung
einen seriellen RS485-Port, der ein

offenes Protokoll mit auswéahlbaren
Baudraten bis zu 19.200 bps benutzt

einen unabhangigen Hilfs-RS485-Port
zwecks zusatzlicher Sicherheit oder
fir das Wartungspersonal

Schnittstellen-Software wird in
Windows® Format geliefert

Relais ist herausziehbar, um

Prifung und Wartung zu erleichtern und
Austauschflexibilitat zu gewahrleisten.

Motor Management Relay® ist ein eingetragenes Warenzeichen von
General Electric Company

mit SR19-2 Tafel.

Doppelbefestigung erhaltlich

ModBus® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Modicon
Windows? ist ein eingetragenes Warenzeichen von Microsoft



