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该电动机保护继电器能为小型和中型马力的电动机提供下列保护和监视功能：
· 过负荷 (51) I2t 热模型
· 15 条过负荷曲线
· 热闭锁功能可防止过负荷跳闸后的跳闸复位
· 使用热敏电阻 (49) 或可选择的RTD检测 (49/38) 实现热绕组温度检测功能 

· 单相/不平衡 (46)

· 快速跳闸/机械堵转
· 相间短路 (50)

· 接地故障 (50N/50G)

· 锁定转子 (48)

· 欠电流 (37) 保护，用于泵及其它设备的保护
加速期间的电动机保护应独立于运行期间的保护。 

应配备四个输出继电器，分别用于跳闸、报警、运行和可编程辅助功能。
监视和测量功能应包括一个适于与PLC进行接口的可选择的模拟输出。
故障记录内容应包括跳闸原因和测量数据，这些参数有助于对故障进行诊断和分析。最后5次跳闸的原因应可以被记录下来。在没有外部输入的情况下，应可通过一种模拟模式对继电器进行试验。测量参数包括：
· 相电流
· 接地电流
· 不平衡
· 满负荷的 % 

· 所采用使用的电动机热容量 

· 定子温度 (RTD 选择)

· 轴承温度 (RTD 选择)

通过键盘和显示屏幕应可以对整定值进行编程，并可检索运行信息、跳闸前数据和前一次跳闸记录。应配备2线RS485接口，实现串行通讯功能，其通讯速率应为1200 – 19200bps。开放式规约—ModBus® RTU 应包括读/写命令，关于该规约的详细信息应包括在继电器使用说明书中。

应配备五个开关量输入，分别用于整定值访问、紧急重启动、外部复位和两个用户可编程选项开关。
该继电器应能够使用 AC/DC 控制电源。
